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Tras la finalizacion de los estudios, el alumnado obtendra el titulo de Master
de Formacion Profesional en digitalizacion del mantenimiento.

GUARNIZO

¢ Jefe/a de equipo de supervision de montaje de sistemas de robdtica
colaborativa.

o Jefe/a de equipo de supervision de mantenimiento de sistemas de robdtica
colaborativa.

 Proyectista de sistemas de robdtica colaborativa.

¢ Técnico/a de puesta en marcha de sistemas de robdtica colaborativa.

e Programador/a de robots colaborativos. CURSO DE

ESPECIALIZACION

ROBOTICA
COLABORATIVA




UNIDADES DE COMPETENCIA
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¢ UC2716_3: Configurar y programar proyectos de robdtica colaborativa.
e UC2717_3: Configurar y desarrollar sistemas de robots méviles autonomos.

¢ UC1575_3: Gestionar la seguridad y mantenimiento de proyectos de robdtica
colaborativa.

MODULOS PROFESIONALES

HORAS HORAS HORAS

CURSO PRESENCIA | DISTANCIA
Robética Colaborativa 130 3 3
Configuracion y programacion 210 7 3
Robots méviles autonomos 110 3 2
Seguridad y mantenimiento 70 1 3

REQUISITOS DE ACCESO

Titulo de Técnico Superior en Sistemas Electrotécnicos vy
Automatizados.

e Titulo de Técnico Superior en Sistemas de Telecomunicaciones e
Informaticos.

Titulo de Técnico Superior en Mecatrdnica Industrial.

Titulo de Técnico Superior en Mantenimiento Electrdnico.

Titulo de Técnico Superior en Automatizacion y Robética Industrial.
Titulo de Técnico Superior en Electromedicina Clinica.

NOTA: El alumnado que NO disponga de la titulacion requerida, debera de
superar una entrevista. Ademas, no recibira la titulacion anteriormente indicada,
sino una certificacién académica de asistencia con aprovechamiento.




